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1. Podstawa opracowania

1. Podstawa opracowania

1.1. Podstawa formalna

[1]Zlecenie Specjalnego Osrodka Szkolnego — Wychowawczego im. J. Korczaka z dnia 11.10.2018

1.2. Podstawa merytoryczna
[1] Obowigzujgce przepisy i normy oraz dyrektywy UE.

[2] Postanowienie Wielkopolskiego Komendanta Wojewddzkiego Panstwowej Strazy Pozarnej z
12.06.2017

[3]Ekspertyza techniczna w zakresie ochrony przeciwpozarowej dla istniejgcego budynku
Specjalnego Osrodka Szkolno Wychowawczego im. J. Korczaka w Borzeciczkach 11
opracowana przez Rzeczoznawce ds. zabezpieczen przeciwpozarowych inz. poz. Ryszarda
Rakowera

[4] Wytyczne projektowe dostarczone przez Inwestora.
[5] Podktady architektoniczne.

[6] Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacji i konserwacji — Polska Norma PKN-CEN/TS 54-14:2006.

[7] Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozaru SITP WP-02:2010.
[8] Dokumentacja techniczno-ruchowa elementow systemu.

[9] Notatka ze spotkania z dnia 26.04.2019 z Wojewddzkim Urzedem Ochrony Zabytkéw w
Poznaniu.
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2. Przedmiot i zakres opracowania

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest wykonanie dokumentaciji projektu przetargowego w zakresie:

1. Systemu Sygnalizacji Pozaru

2. Systemu Alarmowania Gtosowego
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3. Zestawienie symboli projektowych

3. Zestawienie symboli projektowych
Ponizej przedstawiono podstawowe skroty wykorzystywane w opracowaniu.

Tab. 3.1. Zestawienie symboli uzytych w opracowaniu

Symbol Opis

SSP System Sygnalizacji Pozaru
SAG System Alarmowania Glosowego
ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru
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4. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

4. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Specyfikacje techniczng, jako cze$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych, nalezy odczytywac
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robét opisanych w pkt. 4.1.3.

4.1. Czesc¢ ogdlna

4.1.1. Nazwa zaméwienia
Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajgcego:

Wykonanie dokumentacji projektowo — kosztorysowej modernizacji systemu sygnalizacji pozaru wraz z
systemem alarmowania gtosowego.

4.1.2. Wymagania ogoélne

Wykonawca prac opisanych w niniejszym dokumencie ma obowigzek zapozna¢ sie z catg dokumentacja
projektowag wraz z jej wszystkimi zatgcznikami oraz dokonaé wizji lokalnej w obiekcie. Na podstawie tak
zdobytej wiedzy Wykonawca ma obowigzek uwzgledni¢ i skosztorysowac¢ wszystkie prace i elementy
konieczne do poprawnego zainstalowania, potgczenia i uruchomienia elementow i systemow bedacych
przedmiotem tego opracowania. Przedmiar robot bedacy zatacznikiem do niniejszego opracowania
moze nie zawieraC detali montazowych wynikajgcych z technologii montazu niektérych elementow
i urzgdzenh, a jedynie pozycje ,materialy instalacyjne” wskazujgca, ze takie elementy mogg byc¢
potrzebne na etapie wykonawstwa i Wykonawca zobowigzany jest je zapewnic.

Pokazane w projekcie trasy kablowe nalezy traktowac jako propozycje, jakg mozna byto przedstawi¢
na etapie projektowania bez wykonanych odkrywek. Wykonawca jest zobowigzany do ostatecznego
ustalenia tras prowadzenia okablowania oraz technologii wykonania tych tras na podstawie informacji
otrzymanych na budowie w trakcie odkrywek i prac instalacyjnych. Modyfikacje zaproponowane przez
Wykonawce muszg uzyskac ostateczng akceptacje autoréw projektu.

Realizacja zaprojektowanych elementow musi sie odbywaé pod $Scistym nadzorem autorskim
projektantéw. Inwestor i/lub Wykonawca sg odpowiedzialni za zapewnienie takiego nadzoru. Wszelkie
ewentualne modyfikacje rozwigzan zamieszczonych w niniejszej dokumentacji mogg by¢ wprowadzone
jedynie po uzyskaniu pisemnej akceptacji autorow projektu.

4.1.3. Przedmiot i zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania: okablowania, instalacji
i uruchomienia urzadzen projektowanych systemow na podstawie projektu przetargowego dla zadania
zatytutowanego jak w punkcie 4.1.1.

Zakres robot obejmuje:
1. Roboty przygotowawcze:
a. Zapoznanie sie z dokumentacjg projektowa.
b. Okreslenie usytuowania tras kablowych.
c. Okreslenie usytuowania urzgdzenh.
2. Roboty zasadnicze:

a. Instalacyjne:
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i.  Wykonanie przebic i przepustow kablowych niezbednych do prowadzenia tras kablowych.

i. Instalacja okablowania w rurkach instalacyjnych — podejscia od gtéwnych systemoéw
kablowych do poszczegolnych elementéw systemow, wykonanie dodatkowych systemow
kablowych.

b. Montazowe:
i.  montaz gniazd czujek,
ii. montaz czujek,
iii.  montaz recznych ostrzegaczy pozarowych,
iv.  montaz centrali sygnalizacji pozaru,

v. montaz centrali alarmowania gtosowego,

vi. montaz gtosnikow,
vii.  montaz sygnalizatorow akustycznych,
viii. montaz pojemnika wraz z akumulatorami,

iX. montaz zasilaczy,
X.  montaz modutdow wejsciowych i wyjsciowych,

xi.  montaz kontrolerow (podcentral) systemoéw,

c. Uruchomieniowe:

i.  wykonanie odpowiednich pomiardw,

ii. oprogramowanie centrali sygnalizacji pozaru,

iii. oprogramowanie centrali alarmu gtosowego.

3. Uruchomienie i sprawdzenie poprawno$ci dziatania systemu - roboty koncowe:

a. Kontrola jakosci wykonanych robot.
b. Zamkniecie koryt kablowych pokrywami.
c. Prace porzadkowe po wykonaniu robot.

d. Przygotowanie dokumentacji powykonawczej zawierajgcej: opisy, schematy, rozmieszczenia
urzadzen i systemow kablowych na rzutach i przekrojach, protokoty z przeprowadzonych
préb, pomiardw i strojen.

e. Szkolenie przedstawicieli uzytkownika.

4.1.4. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Roboty bedg prowadzone w pomieszczeniach w wiekszosci wykonczonych i oddanych do uzytkowania
w zwigzku z czym Wykonawca zobowigzany jest do:

1. Odpowiedniego zabezpieczenia i ochrony czesci statych i ruchomych obiektu przed wszelkimi
uszkodzeniami moggcymi powstaé podczas prowadzenia prac.

2. Zachowania szczegodlnej ostroznosci przy prowadzeniu otworowania w scianach i stropach.

3. Zachowaniu ostroznosci przy uktadaniu przewodow do zamontowanych tras kablowych.
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4. Regularnym sprzataniu przestrzeni, w ktorych prowadzone sg prace.

4.1.5. Klasyfikacja robét
Kody robot wg Wspdélnego Stownika Zaméwien (CPV):

(http://www.klasyfikacje.pl/Wyszukiwarka cpv.html)

e 45.31.21.00-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych
e 45.30.00.00-0 Roboty instalacyjne w budynkach

o 45.34.30.00-3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe

e 45.00.00.00-7 Roboty budowlane

4.1.6. Okreslenia i definicje

4.1.6.1. Zagadnienia ogdlne

Pojecie obiekt pojawiajgce sie w opracowaniu dotyczy catego budynku Specjalny Osrodek Szkolno -
Wychowawczy im. J. Korczaka

4.1.6.2. Wytyczne ogéblne

1. Zasilanie urzadzen przeciwpozarowych (SSP/SAG) powinno odbywaé sie z przed
przeciwpozarowego wytgcznika pradu.

2. Instalacje te nalezy wykonywacC i odbiera¢ zgodnie z zasadami ogolnymi okreslonymi dla
instalacji elektro-instalacyjnych.

3. Wszystkie uzywane materiaty i urzgdzenia winny mie¢ cechy przypisane w przepisach ogdélnych
instalacjom elektrycznym.

4. Urzadzenia wykonywane indywidualnie winny posiada¢ oswiadczenie dostawcy lub producenta
0 spetnieniu w/w warunkow.

4.1.6.3. Podstawowe pojecia

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami
Umowy.

Alarm - ostrzezenie o zaistnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub srodowiska, wymagajacego
interwencji.

Automatyczny system sygnalizacji pozaru - system, ktory bez udziatu ludzkiego rozpoznaje w
poczgtkowej fazie i natychmiast sygnalizuje wystapienie pozaru.

Centrala systemu sygnalizacji pozaru - czes¢ systemu sygnalizacji pozaru, przyjmujgca i przetwarzajgca
zgdania wigczania i wytgczenia systemu oraz stany swoich wejs¢. Dziata wg okreslonego algorytmu w
celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczegétowe wymagania okresla norma PN-EN 54-
2.

Zasilacz (power supply) - czes¢ systemu alarmowego, dostarczajgca energii o okreslonych parametrach,
niezbednej do dziatania systemu tub jego czesci.

Linia dozorowa - potgczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowg. (detector line).
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Stan dozoru - stan systemu, z ktérego system moze bezposrednio przejs¢ do stanu alarmowania po
przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu. (normal condition).

Stan testowania - stan systemu, w ktérym dziatajg procedury sprawdzenia sprawnosci technicznej
systemu (test condition).

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktéry uniemozliwia poprawne dziatanie systemu ( fault condition).

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktéry jest wynikiem odpowiedzi systemu
alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa (alarm condition).

Parametryzacja - okreslenie jednego lub wiecej parametréw elektrycznych linii, odchytka, od ktérych
powoduje wywotanie alarmu (parametr controlling).

Opornos¢ charakterystyczna - Warto$¢ rezystancji linii parametryzowanej, przy ktérej linia jest w stanie
normalnym i jej odpornos¢ na zaktdcenia jest najwieksza ( nominal resistance).

Multidetektor - detektor wykrywajgcy zdarzenia pozarowe wykorzystujgcy rézne kryteria powstawania
alarmu pozarowego (np. zadymienie, gwattowny wzrost temperatury, etc).

Punktowa czujka dymu - detektor alarmujgcy w zaleznosci od stopnia zadymienia - szczegdtowe
wymagania okresla norma PN-EN 54-7.

Element kontrolno-sterujgcy - element kontrolujgcy wejscia i wyjscia ktérego szczegdtowe wymagania
okresla norma PN-EN 54-18.

Reczny ostrzegacz pozarowy — nieautomatyczny detektor alarmujacy poprzez wecisniecie przycisku -
szczegbtowe wymagania okresla PN-EN 54-11.

Wyijscie przekaznikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika ( relay output).
SAG - system alarmowania gtosowego.

Linia gtosnikowa — tor elektryczny stuzgcy do przylgczenia do wzmacniacza urzgdzeh gtosnikowych
zainstalowanych w obiekcie. Linie gtosnikowe systemu SAG powinny by¢é wykonane przewodami o
odpowiedniej odpornosci ogniowej. Dla systeméw SAG wymagany czas pracy w warunkach pozaru
wynosi 90 minut.

Instalowanie, zaktadanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego tgczenia czesci sktadowych
i elementow systemu.

Zespot kablowy — przewody i kable elektryczne oraz swiattowodowe wraz z ich zamocowaniami.
Trasa kablowa — przestrzen, w ktorej znajduje sie zespot kablowy.

Przepust kablowy — konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Uziom — przedmiot metalowy lub zespdt przedmiotdw umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie
przewodzgce z ziemig.

Przewdd uziemiajgcy — przewdd ochronny tgczacy gtdwng szyne uziemiajgcg z uziomem.

Potagczenie wyrdwnawcze — elektryczne potgczenie czesci przewodzgcych dostepnych lub/i czesci
przewodzacych obcych w celu wyréwnania potencjatow.

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzgdzenie zabezpieczajgce inne urzgdzenia przed szkodliwym
dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.
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Pozostate pojecia sg zgodne z kanonami terminologicznymi wykorzystywanymi w publikacjach
dotyczgcych ochrony przeciwpozarowej.
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4. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

4.2. Wiasciwosci materialow i urzadzen

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne 2z postanowieniami umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ réwniez aktualng
dokumentacje techniczno-ruchowg. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
ilosciowych i jakosciowych materiatow i urzgdzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe
sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

Ponizej przedstawiono specyfikacje techniczne urzadzen i elementéw wchodzacych w sktad projektu
wykonawczego opisujgce minimalne wymagane parametry.

4.2.1. Specyfikacje techniczne urzadzen

Ponizej przedstawiono specyfikacje techniczne urzadzen i elementéw wchodzgcych w sktad projektu
przetargowego.

4.2.1.1. System sygnalizacji pozaru

4.21.1.1. Centrala SSP

4.1. Specyfikacja techniczna centrali SSP

Parametr Wartosé

Napiecie zasilania sieciowego 230V /50-60 Hz

Zasilanie awaryjne 12 V / maksymalne

2 x 12 Ah, max 2x24Ah

Poboér pradu wstanie spoczynku

150 mA bez zespotu obstugi

200 mA z zespotem obstugi

Temperatura w miejscu pracy

0-+50°C

Kategoria klimatyczna

R14 DIN 50019

Obudowa ABS wzmocniona z dodatkiem 10% wiokna szklanego
Wymiary 456 x 320 x 165 mm

Masa 6,5 Kg

Kategoria zabezpieczen [ wg DIN EN 60950

Stopien ochrony IP 30

Sie¢ Essernet

Uwagi: -
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4. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

4.2.1.1.2. Panel wyniesiony SSP

4.2. Specyfikacja techniczna panelu wyniesionego SSP

Parametr

Wartosé

Podtaczenie do sieci

Maks 31 central

Napiecie pracy

24V DC

Pobor pradu w trybie czuwania

150 mA bez zespotu obstugi

Pobor pradu w trybie alarmu

200 mA z zespotem obstugi

Uwagi:

4.2.1.1.3. Multisensorowa czujka dymu

4.3. Specyfikacja techniczna multisensorowej czujki dymu

Parametr

Wartosé

Detekcja

Czujka optyczno-optyczno-termiczna

Sygnalizacja

LED

Wysoko$¢ montazu

Maks 12 m.

Programowanie Adresowalna

Adresowanie Petne

Zabezpieczenia 110 m2

Napigcie pracy 9v-42vV DC

Pobér pradu w dozorze 60uA

Pobor pradu w alarmie 9 mA w impulsach
Srodowisko pracy -25°C - +75°C

Zgodno$¢ PN EN54-5/VDS G 204061
Uwagi: -

4.2.1.1.4. Reczny ostrzegacz pozaru

4.4. Specyfikacja techniczna recznych ostrzegaczy pozaru

Parametr Wartos¢
Adresowanie Automatyczne
Napiecie pracy 19VDC
Poboér pradu w dozorze 45uA

Pob6r pradu w alarmie

9 mA w impulsach

Uwagi:

4.2.1.1.5. Modut sterujaco - kontrolujacy

4.5. Specyfikacja techniczna modutu sterujgco - kontrolujacego

Parametr

Wartosé

Adresowanie

Automatyczne

Monitorowanie

Zasilanie dodatkowe poprzez zasilacz pozarowy
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4. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

Parametr Wartos¢

Przekaznik 2 przekazniki typu COM-NO/NC nadzorowane / bez nadzoru
Napiecie pracy 12V -24V DC

Pobor pradu <6mA

Wymiary 150 x 82 x 20 mm

Uwagi: | Wymaga zasilania dodatkowego (zasilacz pozarowy) dla aktywowania wej$¢ w module

4.2.1.1.6. Radionterfejs

4.6. Specyfikacja techniczna radiointerfejsu

Parametr

Wartosé

Adresowanie

Automatyczne

Transmisja radiowa

Przetaczanie czestotliwosci (knatu/pasma)

Pasma 433 MHz (20 kanatow), 868 MHz (5 kanatéw)
Napigcie pracy 9V - 30V DC
Pobor pradu ok. 17mA
Wymiary 200 x 280 x 39 mm
Uwagi: -
4.2.1.1.7. Radiotransponder
4.7. Specyfikacja techniczna radiotranspondera
Parametr Wartos¢
Adresowanie Automatyczne

Transmisja radiowa

Przetaczanie czestotliwosci (kanatu/pasma)

Pasma 433 MHz (20 kanatéw), 868 MHz (5 kanatow)

Zasieg Do 300 m (zalezy od miejsca instalacji i warunkow otoczenia)
Pobor pradu ok 30pA dla ROP / ok 50uA dla czujek

Wymiary 135 x 135 x 20 mm dla ROP / 135 x 88 mm dla Czujki
Uwagi: Wymagane akumulatory 4 baterie litowe (AA, 3,6 V) / czas pracy baterii 3-5 lat

4.2.1.1.8. Radiogniazdo

4.8. Specyfikacja techniczna radiogniazda

Parametr

Wartosé

Adresowanie

Automatyczne

Transmisja radiowa

Przetaczanie czestotliwosci (kanatu/pasma)

Pasma 433 MHz (20 kanatéw), 868 MHz (5 kanatow)

Zasieg Do 300 m (zalezy od miejsca instalacji i warunkow otoczenia)
Pobor pradu ok 30pA dla ROP / ok 50uA dla czujek

Wymiary 135 x 135 x 20 mm dla ROP / 135 x 88 mm dla Czujki
Uwagi: Wymagane akumulatory 4 baterie litowe (AA, 3,6 V) / czas pracy baterii 3-5 |at
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4.2.1.2. System alarmowania gfosowego

4.2.1.2.1. Centrala systemu alarmu glosowego

4.9. Specyfikacja techniczna centrali systemu alarmowania gtlosowego

Parametr

Wartosé

Napiecie zasilania sieciowego

24V DC

Dzwiek

8 wejs¢ audio / 4 wyjscia Audio

Bezpieczenstwo/nadmiarowosé

Wewnetrzny nadzér monitorowania systemu, obwod watchdog

WyjScie sygnalizacji uszkodzenia

Pasmo przenoszenia

20 Hz - 20 kHz

Stosunek sygnatu do szumu

Od wejscia do wyjscia: typowo 106dB

Wejscia Foniczne 4mV

MIC/LINE: 2xport 3 stykowy, elektroniczni symetryczne

Wyijscie foniczne (100V)

120V maks, 7,2 A

Magistrala stacji wywotawczej (CST)

4x wbudowany zasilacz + CAN + interfejs audio, RJ45

Interfejsy

1 x RJ45, 10/100 MB / Port CAN BUS 2x RJ45 10-500 kb/s

Wejscie zasilania (DC)

21-32VDC

Wymiary

Montaz w szafie Rack 19” /483 x 88,2 x 391 mm

Wymiary

4.2.1.2.2. Stacja mikrofonowa

4.10. Specyfikacja techniczna stacji mikrofonowej

Parametr Wartos¢
Zewnetrzny zasilacz sieciowy 18-56 VDC
Pobér mocy 44 WDC
Mikrofon 75-90 dB SPL
Gto$niki 80 dB przy maks. sygnale wyj$ciowym
Wymiary 90 x 160 x 200 mm
Temperatura pracy -5°C-+70°C
Uwagi: -

4.2.1.2.3. Glosnik sufitowo - Scienny

4.11. Specyfikacja techniczna gtos$nika
Parametr Wartos¢
Moc maksymalna 9w
Moc znamionowa 6W
Odczepy mocy 6/3/15/0,75W
Poziom cinienia akustycznego przy mocy 20W 102 /94 dB
Kat promieniowania przy 1 kHZ/ 4 kHz 120° / 55°
Efektywne pasmo przenoszenia 150 Hz / 20 Hz
Napigcie znamionowe 70V /100 V
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Parametr Wartos¢
Impedancja znamionowa 835/1667 Q
Wymiary 195 x 260 x 80 mm
Waga 2,6 Kg

Kolor Biaty (RAL9010)
Uwagi: -

4.2.1.2.4. Gtlosnik projektorowy

4.12. Specyfikacja techniczna gtosnik projektowrowy

Parametr Wartos¢

Moc maksymalna 30 W

Moc znamionowa 20W

Odczepy mocy 20/10/5/25W
Poziom cisnienia akustycznego przy mocy 20W 107 /94 dB

Kat promieniowania przy 1 kHZ/ 4 kHz 224° | 56°
Efektywne pasmo przenoszenia 170 Hz / 20 Hz
Napigcie znamionowe 70V /100 V
Impedancja znamionowa 250/500 Q
Wymiary 146 x 200 mm
Waga 2,6 Kg

Kolor Biaty (RAL9010)

Uwagi: -

4.3. Wymagania dla sprzetu i maszyn wykorzystanych do wykonania
robot

Sprzet stosowany przez Wykonawce powinien by¢ kompletny i sprawny.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, Programie
Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym umowg. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i w gotowosci do pracy. Ma on by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Do wykonania robét bedgcych
przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowac nastepujgcy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera, sprzet:

1. Elektronarzedzia (wiertarki, bruzdownice, wkretarki, otwornice).

2. Wkretaki, szczypce, prasy i inne narzedzia specjalistyczne do montazu i demontazu zigczy
wielostykowych itp.

3. Samochdd do przewozenia materiatéw.
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4. Urzadzenia pomiarowe do pomiarow elektrycznych, wentylacyjnych.

5. Drabiny rozstawne do prac na wysokosci nie przekraczajgcej 4,0 m.

4.4. Wymagania dla srodkow transportu

Wykonawca dostarcza wszystkie materiaty wikasnym kosztem i staraniem. Wszystkie zastosowane $rodki
transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy muszg by¢ odpowiednie do transportowanych materiatow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
Bebny z kablami nalezy przetaczaé¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Nalezy unikaé
transportu kabli w temperaturze nizszej niz -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatéw
i urzgdzeh nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajgce z ich specjalnych wiasciwosci zastrzezonych przez
producenta. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakosc¢ robot i wkasciwosci przewozonych towarow.

Sktadowanie materiatdbw powinno odbywaé sie w suchym i przewiewnym pomieszczeniu
w temperaturach zgodnych z zaleceniami producentéw urzadzen. Nalezy zabezpieczy¢ sktadowane
materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.

4.5. Wykonanie robot

4.5.1. Ogodélne wymagania

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz osdb postronnych mogacych znalezé sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy wykonywaniu robot
budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, ST, poleceniami Inzyniera Kontraktu i Inspektorow Nadzoru oraz wymaganiami
obowigzujgcych PN i postanowieniami umowy.

4.5.2. Wymogi formalne

Wykonanie zawartych w projekcie systemoéw winno byé zlecone przedsiebiorstwu majgcemu wiasciwe
doswiadczenie w realizacji tego typu roboét i gwarantujgcemu wtasciwg jakos¢ wykonania. Pracownicy
powinni posiadac zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane obowigzujgcymi przepisami.

4.5.3. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca oraz nadzoér techniczny powinni doktadnie zaznajomic sie
z catoscig dokumentacji technicznej oraz projektem organizacji rob6t wykonanym przez Inzyniera Robot.
Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ przed przystgpieniem do
robot z autorem opracowania. Jakiekolwiek zmiany w trakcie wykonawstwa w stosunku do dokumentacji
technicznej mogg by¢ dokonywane tylko po akceptacji projektanta lub Inzyniera budowy. W przypadku
zmian dotyczgcych elementéw lub rozwigzan projektowych nalezy uzyska¢ akceptacje projektanta.
Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.
Wykonawca obowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem.

4.5.4. Warunki ogoélne wykonania roboét

1. Gtoéwne trasy kablowe
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Gtéwne trasy kablowe i sygnatowe projektuje sie w rurkach lub podtynkowo. Prowadzenie tras nalezy
wykonac¢ zgodnie z projektem.

Potaczenia pomiedzy elementami petli nalezy wykona¢ kablem uniepalnionym typu YnTKSY 1x2x1,0.

Wszystkie potgczenia o wymaganej odpornosci ogniowej PH90 nalezy wykonaé kablem
bezhalogenowym niepalnym (wodoodpornym) typu HTKSHekwPH902x2x0,8 dla pofgczen
niskonapieciowych lub HDGs3x1,5 dla potagczeh ~230V.

Typy kabli dla poszczegdinych potgczen podano na planach i w zestawieniach projektu.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, kable PH90 nalezy przytwierdza¢ do podtoza w sposéb
gwarantujgcy mocowanie na okres czasu pozaru nie mniejszy niz klasa kabla (tu 90min.). W tym celu
nalezy uzy¢ zespotéw kablowych sktadajgcych sie z uchwytek stalowych mocowanych kotkiem stalowym
co 30cm. Niedopuszczalne jest stosowanie zespotow kablowych ze stopow metali a w szczegdlnosci
kotkéw mocujgcych z dyblem z tworzyw sztucznych.

2. Przebicia przez granice stref pozarowych

Wszystkie przebicia przez strefy pozarowe nalezy uszczelni¢ certyfikowang masg uszczelniajgca
o odpornosci ogniowej adekwatnej do danej przegrody pozarowej w sposéb zgodny z wytycznymi
producenta.

4.6. Kontrola jakosci robot

4.6.1. Ogodlne zasady kontroli robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatéw i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z PZJ) na
terenie i poza placem budowy. Kontrole jakosci robo6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie
z wytycznymi wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach technicznych
dla materiatéw i systeméw technicznych. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

4.6.2. Szczegotowe zasady kontroli robo6t

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci robdt nalezy sprawdzi¢ zgodnosé ich
wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz skontrolowaé poprawnos$é
montazu poszczegolnych elementéw.

4.6.3. Badania, pomiary i sprawdzenie

Badaniom, pomiarom i sprawdzeniu powinny podlegaé:

1. Jakosc¢ i spos6b mocowania urzadzen i materiatbw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi
normami, projektem, niniejszg ST.

2. Wykonanie robot zanikajgcych potwierdzone protokotami odbioréw czesciowych i wpisami do
dziennika budowy, a w szczegdlnosci:

a) prawidtowosc¢ utozenia, mocowania i oznaczenia linii w systemach instalacyjnych,
b) dtugosci przewodow.
3. Pomiary sprawdzajgce linii

4. Dokumentacja powykonawcza, ktéra musi zawierac:
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a) oswiadczenie kierownika robét o wykonaniu prac zgodnie z projektem i stosownymi
przepisami,

b) dokumentacje techniczno-ruchowe urzadzen dostarczanych fabrycznie,
c) certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane materialy i urzgdzenia,
d) protokoty z przeprowadzonych préb,

e) instrukcje obstugi systemu.

4.6.4. Dokumenty budowy
1. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w przedmiarze i ST i wpisuje sie do rejestru obmiarow.

2. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie:
o rejestr obmiardw,
e pozwolenie na realizacje zadania,
o protokoty przekazania placu budowy,
e umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robdét,
o protokoty z narad i ustalen,
e korespondencje dotyczgcg budowy.
3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego. Zaginiecie
ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

4.7. Obmiar robot

4.7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg
i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych
w przedmiarze robét lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoscig wymagang okreslong w umowie.

4.7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robét

Dtugosci utozonych przewodéw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie wymiaréow wyrazonych
w metrach. llosci zamontowanych elementéw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie ilosci
wyrazonych w sztukach/kompletach.
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4.7.3. Jednostki obmiarowe
Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu robét wymienionych w niniejszej ST:
1) w metrach (m) mierzy sie roboty:
a) montaz tras kablowych,
b) uktadanie przewodow.
2) w sztukach/kompletach (szt./kpl.) mierzy sie roboty:
a) montaz elementéw systemow,
3) w kompletach (kpl.) mierzy sie roboty:
a) kalkulacja wtasna,
b) wykonanie pomiaréw,
c) szkolenie obstugi,
d) wykonanie dokumentacji powykonawcze;.
4) w pomiarach (pomiar) mierzy sie roboty:
a) pomiar rezystancji linii,
b) pomiar ciggtosci linii,

C) pomiar uziemien.
4.8. Odbior robot
4.8.1. Warunki ogdine

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca.
4.8.2. Warunki szczegétowe
W zaleznosci od ustalen w ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
1) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
2) odbiorowi czesciowemu,
3) odbiorowi ostatecznemu,
4) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu wykonawca powinien kazdorazowo zgtosi¢
Inspektorowi Nadzoru. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowac wszystkie
dokumenty budowy, wyniki pomiaréw kontrolnych, atesty, dokumentacje powykonawcza.

W przypadku wystgpienia robot poprawkowych i uzupetniajgcych komisja wyznaczy termin ich
wykonania.
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5. Podsumowanie

5. Podsumowanie
W niniejszym dokumencie przedstawiono specyfikacje techniczng dla systeméw:
1. System Sygnalizacji Pozaru.
2. System Alarmowania Glosowego
W kolejnych rozdziatach przedstawiono dla poszczegodlnych systemoéw zestaw:
¢ minimalnych wymogéw technicznych dla kazdego urzgdzenia,
e wymogow dotyczgcych montowania urzgdzen,
o wymogow dotyczgcych wykonania tras kablowych, instalaciji itp.
o wymogow dotyczgcych prob i odbioréw.

Wszystkie zapisy niniejszego dokumentu muszg by¢ bezwzglednie respektowane. Wszystkie
zastosowane w systemach urzadzenia muszg spetnia¢ opisane powyzej wymagania oraz zapisy
pozostatych sktadnikow dokumentaciji projektowej (opis, rysunki).

Opracowanie jest kompletne z uwagi na cel, jakiemu ma stuzyc.
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